
10h45 - 11h00 Accueil café 

11h00 - 12h00 Roboterrium - Un Vivarrium de robots partagé pour le
développement de la robotique en milieux tout-terrain

12h00 - 12h30 Elevator pitch avec les participants 

12h30 - 14h00 Déjeuner networking

14h00 - 16h30 Café et animation rencontre Communauté Robotique et
Automatisation CIMES

14h00 - 14h30
Plateforme de recherche et d’innovation pour de nouveaux
agroéquipements. Apport pour la robotique agricole -
Roland LENAIN, AgroTechnoPôle 

14h30 - 15h00 Expression du besoin et spécificités de la robotique mobile
de défense - Joël MORILLON, KNDS 

15h00 - 15h30 La robotique en milieu complexe et déstructuré - Dieumet
DENIS, SHERPA Engineering

15h30 - 16h00
Repères de conception de situations collaboratives
Humain/Robot capacitantes - Etienne FOURNIER,
Grenoble INP

16h00 - 16h30 Robotique industrielle, les défis d'un déplacement précis et
fluide - Paul PINAULT, RTONE

16h30 - 16h45 Présentation projet ROBOTA-SUDOE et conclusion -
Alysée CIBIL, CIMES
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Robotique intelligente pour les gestes complexes
et les environnements incertains
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ROBOTIQUE ET AUTOMATISATION
De la technologie aux usages industriels 


